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EdBuild — the EdPrinter

EdPrinter ar en slags skrivare som kan programmeras for att rita olika former med
EdPy. Den har guiden innehaller lankarna till de officiella grundprogrammen for
EdPrinter, som gor att du kommer att kunna rita en rektangel. Du kan sedan géra om
grundprogrammen for att rita andra former med EdPrinter.

Svarighetsgrad
Byggandet av EdPrinter har svarighetsgrad 5.

Svarighets- | Rekommerad :
o Programmerlngsmetoder
grad alder

1 8+ - Streckkoder och fjarrkontroll

2 8+ - Streckkoder och fjarrkontroll

3 8+ - Streckkoder och fjarrkontroll

4 10+ - Streckkoder och fjarrkontroll OCH

- EdWare ELLER EdPy
5 12+ - EdPy

For att lyckas med programmeringen behover du ha en forstaelse for de olika
programmeringsmetoderna.

Las mer om programmering av Edison via lankarna:

e Streckkoder: Lamplig for aldrarna 4+. Ingen tidigare erfarenhet av
programmering eller robotik kravs.
www.alega.se/images/1.115.1711270852/edison-och-edblocks.pdf eller
www.meetedison.com/robot-activities/youre-a-controller/

e EdWare: Bast lampad for elever i aldern 11 till 13. En grundlaggande
forstaelse for programmering ar bra att ha med sig.
www.alega.se/images/1.132.1801121305/10lektioneraktivitetsbladengelska-
menyer.pdf eller www.meetedison.com/robot-programming-software/edware/

e EdPy: Bast lampad for elever i aldern 13-16 ar. Du bor ha en grundlaggande
forstaelse for programmering.
www.alega.se/images/1.128.1801121040/edpy-student-worksheets-
complete.pdf eller www.meetedison.com/robot-programming-software/edpy/
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Forberedelser
Innan du borjar bygga, kontrollera att du har allt du behdver och att du kan gora

programmeringen som kravs. Det ar ocksa en bra idé att bli bekant med hur man
bygger med en Edison-robot.

Vad du behover
For att bygga EdPrinter s& behover du:

e 2 Edison robotar

e 1 EdCreate — Edison tillbehtrssats

e 1 penna, tuschpenna ar lampligt

e Papper (A4-format)

e Tillgang till en dator med internetanslutning

EdPrinter fungerar bast med en penna som klarar att skriva med lagt tryck.

Programmering som behovs

For att programmera EdPrinter maste du programmera Edison-robotarna med hjalp
av robotprogrammeringsappen EdPy. Lankar till de program du behdver finns i den
héar guiden.

Bygg med Edison
Du kan bygga med Edison med hjalp av tillbehorssatsen EdCreate men ocksa med
nagot annat LEGO-kompatibelt byggsystem.

Byggklossar kan fastas pa toppen och botten av din Edison-robot. Pinnar kan fastas
pa Edisons sidor. Nar Edisons hjul avlagsnas kan kryssaxlar anvandas i
hjulaxeluttagen.

Det finns tre typer av hal pa Edisons sida: grunda hal, djupare hal och hjulaxeluttag.
Titta pa foljande bilder for att lara dig mer om hur du ansluter nya delar till Edison.
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Anslutningar pa Edisons sida och oversida 2x8 knoppar

2x8 knoppar

2x grunda hal

Grunt hal Djupare hal

Djupare hal
Hjulaxeluttag
2x djupare hal

. )

Typ av hal Beskrivning Ansluts till

Ett djupt hal for anslutning
Djupare hal av pinnar.

Ett grunt hal for anslutning
Grunt hal av sma pinnar. (’P

For roterande byggdelar
Hjulaxeluttag som ansluts med
kryssaxel.

4 N

Avtagbart glidstod

2x8 grunda hal

2X2 knoppar
2x8 grunda hal

Edisons undersida och hjul
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Montera EdPrinter!

EdPrinter &ar en skrivare som kors med tva Edison-robotar programmerade med
EdPy. Genom att fasta ett skrivredskap, till exempel en filtpenna, till EdPrinter och
anvanda en uppsattning grundlaggande funktioner i EdPy, kommer du att kunna
programmera EdPrinter for att rita en rad olika former.

Sa& har ser EdPrinter, med monterad penna, ut nar den ar fardig:

Steg 1: Forsta hur programmen till EdPrinter fungerar

Bada Edison-robotarna som anvands i EdPrinter maste programmeras med EdPy.
Du kan ladda ner programmen till robotarna fore eller efter att du har monterat ihop
EdPrinter.

For att kunna anvanda EdPrinter ar det viktigt att forsta hur de tva Edison-robotarna i
EdPrinter fungerar.

Titta pa bilden ovan. Den Edison som star pa sidan ar fast vid kuggremmen och styr
pennan. Den andra Edison, med hjul, & den som styr pappret.
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Programmera Edison — ladda ner grundprogrammen

Du kan ladda ner bade det pappersstyrande grundprogrammet och det penn-
styrande grundprogrammet med hjalp av EdPy, tillgangligt pa www.edpyapp.com

€dPrinter_receive__paper-controkrobot *

 Check Code B Program Edison

You have no saved programs.
Recently Opened
EdPrinter_receive_ paper
Examples

Clap_controlied_driving

<

import Ed
Ed.Edisonversion = Ed.v2

Ed.Distancelnits - Ed.CH
9 Ed.Tempo = Ed.TEMPO_MEDTUM

Documentation
Search documentation
EdList()

EdLefiLed()

Ed RightLed()

Ed.ObstacieDetectionBeam()

Avoid_obstacies 13 wor ) ing paper t an . . Ed LineTrackered()
e 5 #fore Ed SendiRDatal)
17- while True:
Line_tracking 18 o P
1 message - Ed.ReadIRData()
Bounce_in_borders e
S #check f ion flags (set by the pe Ed Timewaitf)

Ed StanCountDown()

Sumo_wrestie

Ed RegisterEventHandler()

Test_Program =

26 Ed.Drive(Ed.FORWARD, 1, message) Ed PlayBeep()

Ed PlayMyBeep()
Ed PiayTone()
33 £d.Drive(Ed.BACKWARD, 1, message) Ed PlayTune()
35 £d.SendTRData(5) Ed Tunesringi)
7 1

£ Drive()

Ed DriveLefiMotor)

Ed DriveRightiotor()

There are no erors in your code Mo help text for this line

Den papperskontrollerande roboten

Den pappersstyrande roboten ar roboten som har sina hjul pa papperet. Denna robot
tar emot och foljer instruktionerna fran den pennstyrande roboten. Anvand koden
www.edpyapp.com/share/oLnlL for att programmera den pappers-kontrollerande
roboten i EdPy. Du kan ladda ner detta program som det ar till den pappers-
kontrollerande roboten.

Du kan anvanda det har programmet for alla EdPrinter-program. Foér att skapa egna
EdPrinter-program, @andra det pennstyrande robotprogrammet enligt beskrivningen
nedan.

Den pennkontrollerande roboten
Den pennstyrande roboten ar roboten som forflyttar kuggremmen med den fastsatta
pennan. Denna robot star for huvuddrivrutinen for EdPrinter.

Anvand koden www.edpyapp.com/share/GzSRI for att programmera den penn-
kontrollerande roboten i EdAPy. Nar du kor programmet ihop med den andra Edison
(som beskrivs ovan) kommer du att rita en rektangel med EdPrinter.

Grundprogrammet for pennkontroll innehaller en uppsattning grundlaggande
funktioner for att styra EdPrintern for att rita linjer i fyra riktningar: at hoger, at
vanster, framat och bakat. Genom att gora om och justera dessa funktioner samt
justera vardet pa ingangsvariabeln, kan du skapa egna EdPrinter-program.
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Steg 2: Montera EdPrinter
Folj bilderna pa bygginstruktionen i tur och ordning for att bygga din EdPrinter.

Sa har funkar bygginstruktionen:

TR 4 1x/)

Delar som du ska

anvanda i detts

o

| steg

== Bjld nummer

Monteringsanvisning

Skala (nar den skrivs ut i 100% pa en A4-sida). Numret i cirkeln indikerar

delens langd i antalet knoppar.

Satt i papper i EdPrinter
Nar skrivaren ar helt monterad maste du satta i papper i den. Satt pappret i botten av
EdPrinter-ramen, enligt foljande bild:

-

~
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Pappret ska forst ga under den framre langa gra delen. Det maste sedan ga over
den langre uppséattningen axlar med de medféljande rullarna. Pappret ska sitta
mellan dessa rullar och hjulen pa den Edison som styr pappret. Slutligen ska pappret
glida under de korta axlar som sticker ut fran EdPrinter-ramen. Dessa axlar haller
pappret pa plats.

Var noga med att justera sa att pennan verkligen kan rita pa pappret. For basta
resultat sa bor man satta pappret sa att ritandet borja minst 3 cm fran papprets kant.

Anvanda EdPrinter
Nar du anvander EdPrinter, se till att:

e den ar korrekt monterad

e pennan &r vid ratt startpunkt pa kuggremmen (t ex vid vanstra kanten,
narmast den pennkontrollerande Edison)

e bada Edison ar programmerade med korrekta program

e pappret ar korrekt isatt i skrivaren.

Tryck forst pa startknappen (triangeln) pa Edison-roboten fér papperskontroll. Tryck
sedan pa startknappen pa Edison-roboten for pennkontroll. Om allt ar korrekt
kommer de bada Edison kdra programmen och rita den form som du avser.
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